Descrizione del convegno

La finalita del congresso é quella di portare a conoscenza delle figure sanitarie coinvolte,
le nuove tecnologie e le huove strategie operatorie e di recupero funzionale messe in atto
nella chirurgia ortopedica di elezione. Un evento dedicato all’esplorazione delle piu recenti
innovazioni in ambito ortopedico, con particolare attenzione all'impiego dell’'intelligenza
artificiale nella diagnostica per immagini, all’utilizzo della realta aumentata in chirurgia
robotica, e all’evoluzione dei sistemi protesici e di navigazione nella chirurgia di spalla.
Lincontro propone un confronto approfondito tra i principali accessi chirurgici nella prote-
sica di anca e ginocchio, analizza le piu attuali tecniche di chirurgia artroscopica dell’anca
e mette a confronto le piattaforme robotiche nella chirurgia protesica. Ampio spazio sara
inoltre dedicato ai protocolli multimodali ERAS e Fast-Track per I'ottimizzazione del recu-
pero postoperatorio e a una revisione dei risultati documentati in letteratura relativi alla
chirurgia protesica robotica, con un focus specifico su PTA, PTG, PPG e PFR.

ECM

Accreditamento ECM n. 455818 - 6 crediti formativi - Obiettivo formativo “Innovazione tec-
nologica: valutazione, miglioramento dei processi di gestione delle tecnologie biomediche
e dei dispositivi medici. Health technology assessment”.

Rivolto a: Medico Chirurgo (Tutte le discipline), Fisioterapista, Infermiere, Tecnico orto-
pedico, Tecnico sanitario di radiologia medica, Farmacista, Assistente sanitario, Tecni-
co sanitario di laboratorio biomedico.

Per acquisire i crediti & necessario frequentare almeno il 90% del programma e superare
la verifica finale (75% risposte corrette). |l test sara disponibile online dal 21 settembre
2025 per 72 ore su www.fad-comunicazioneventi.it.

Segreteria Organizzativa e Provider ECM

Comunicazion&venti - Via Punta di Ferro 2/L Forli
Tel. 0543 720901 - segreteria@comunicazioneventi.it - www.comunicazioneventi.it
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LE NUOVE TECNOLOGIE
IN ORTOPEDIA ELETTIVA
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Registrazione partecipanti

Saluto delle Autorita

INTRODUZIONE: Nuove Tecnologie e IA

Le Nuove Tecnologie in Ortopedia di elezione - P. Caldora

Intelligenza Artificiale e Realta Aumentata nella Diagnostica per Immagini
e Pianificazione 3D - D. Monti

Discussione

Focus 1: SPALLA
Moderatore: A. Belluati
Discussore: R. Guarracino

La protesi di spalla: dalla navigazione GPS alla Robotica - G. Porcellini
Innovazioni tecniche e tecnologiche sulla instabilita di spalla - F. Campi
Attuali tecniche ricostruttive nelle rotture irreparabili di cuffia - A. Dona
Discussione

Coffee break

Focus 2: ANCA

Moderatore: R. Zini

Discussore: M. Lughi

Attuali indicazioni della artroscopia dell’anca - R. Zini

Protesi d’anca per via anteriore con navigazione avanzata - A. Blasi
La protesi d’anca Robot assistita - P. Caldora

Utilita del Sistema Robotico Avanzato nelle anche difficili - P. Caldora
Discussione

Lunch

Focus 3: GINOCCHIO
Moderatore: R. Casadei
Discussore: M. Olivieri

Protesi parziali di ginocchio con Sistema Robotico Avanzato - R. Guarracino
Le protesi totali di ginocchio con Sistema Robotico Avanzato - M. Lughi

Le protesi totali di ginocchio con Robotic Surgical Assistant - G. Sorini

Le protesi totali di ginocchio difficili con Sistema Robotico Avanzato - D. Lup
Le revisioni di protesi parziali con Sistema Robotico Avanzato - D. Lup
Discussione



GESTIONE MEDICA PERIOPERATORIA
Moderatore: A. Blasi
Discussore: D. Lup

15.30 Le Tecniche di risparmio di sangue - G. Carnelos

15.45 Controllo del dolore postoperatorio nel protocollo Fast Track - C. Visco
16.00 Il Fast Track e la Robotica articolare - M. Bazzi

16.15 Discussione

LETTERATURA SCIENTIFICA

Discussore: P. Caldora
16.30 Risultati in Letteratura della Chirurgia Protesica Robotica - M. Olivieri

16.45 Discussione

17.00 Chiusura dei Lavori

Responsabile Scientifico: Dott. Patrizio Caldora, Dir. Scientifico Progetto Robotica
Ortopedica OPF
Presidenti Onorari del Convegno: Dott. Cosimo Frassineti, Dott. Italo Carfagnini

Segreteria Scientifica: Dott. Domenico Lup, Dott. Matteo Olivieri, Dott. Gabriele Sorini,
Ortopedia OPF

Faculty

Dott. Massimo Bazzi, Fisiatria Villa Igea OPF Forli

Dott. Alberto Belluati, Dir. Ortopedia-Traumatologia Ravenna

Dott. Andrea Blasi, Ortopedia Domus Nova Ravenna

Dott. Patrizio Caldora, Ortopedia Villa Igea OPF Forli

Dott. Fabrizio Campi, Ortopedia Villa Igea OPF Forli

Dott. Giannantonio Carnelos, Anestesia Villa Igea OPF Forli

Dott. Roberto Casadei, Dir. Ortopedia-Traumatologia Forli

Dott. Alessandro Dona, Ortopedia-Traumatologia Ospedale Sassuolo (MO)
Dott. Roberto Guarracino, Ortopedia Villa Igea OPF Forli

Dott. Marcello Lughi, Ortopedia Villa Igea OPF Forli

Dott. Domenico Lup, Ortopedia Villa Igea OPF Forli

Dott. Davide Monti, Radiologia Villa Serena OPF Forli

Dott. Matteo Olivieri, Ortopedia Villa Igea OPF Forli

Prof. Giuseppe Porcellini, Dir. Ortopedia-Traumatologia Ospedale Sassuolo (MO)
Dott. Gabriele Sorini, Ortopedia Villa Igea OPF Forli

Dott. Christian Visco, Anestesia Villa Igea OPF Forli

Dott. Raul Zini, Ortopedia Maria Cecilia Hospital Cotignola (RA)



